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Разница между измерением и контролем заключается в том, что при измерении измеренное значение
сравнивается с единицей определенной физической величины для получения количественной информации,
а во время контроля физический параметр сравнивается с его нормой для определения отклонений этот
параметр (качественная характеристика объекта «хороший» - «непригодный»).
Совокупность технических средств, с помощью которых выполняются операции автоматического
управления, называются системами автоматического управления (САУ). Эти системы являются одним из
основных звеньев АСУ ТП и АСУ ТП (Бутырин, 2005).
На рис. 1.3 представлена обобщенная структурная схема системы автоматического управления. Кратко
рассмотрим основное назначение компонентов, входящих в эту систему.
1. Подсистема коммутации и связи - служит для прямого подключения системы к управляемому объекту.
Это может быть проведено по проводным или кабельным линиям, либо по высокочастотному радиоканалу.
Подсистема включает устройства переключения управляемых и стимулирующих сигналов.
2. Подсистема МП и генераторы тестовых воздействий - содержит преобразователи различных физических
величин, нормализаторы их выходных сигналов в унифицированные электрические сигналы, а также
генераторы тестовых сигналов, формирующих воздействия на контролируемый объект.
3. Подсистема согласующих преобразователей - состоит из преобразователей унифицированных
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аналоговых сигналов в код (АЦП - для сигналов напряжения и тока и частотно-цифровой - для частотных
сигналов) и обратных преобразователей «код - аналог» для формирования тестовых воздействий.
4. Операционная подсистема - специализированный компьютер, который может быть выполнен на
микропроцессорных комплексах БИС.
5. Подсистема ввода-вывода - включает устройства, обеспечивающие связь между оператором и системой
(панель управления, дисплей, электрические пишущие машинки и т. д.), Устройства записи информации,
внешние устройства долговременного хранения, а также инструменты для подготовки и ввода программы,
например, управляющие программы Компьютеры (загрузчики, ассемблеры, редакторы, монитор и т. д.).
Принципы взаимодействия компьютера с другими подсистемами основаны на использовании стандартных
каналов передачи данных.
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